Egitsel Robotikleri Derslerime Entegre Etmeyi Ogreniyorum

SAAT/ - SAAT/ - SAAT/ - SAAT/ -
GUN 1. GUN GUN 2. GUN GUN 3. GUN GUN 4. GUN
DERS ADI: Acilis ve DERS ADI: Robotun DERS ADI: Mesafe sensorii DERS ADI: Egitsel
Tamsma motorlari Kullanimi robotiklerin fen-matematik
egitiminde kullanim
DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK
OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESIi: DOC.
PROF.DR.UNAL DR.OGR.UYESI DR.OGR.UYESI DR. MiRAC AYDIN
CAKIROGLU MUCAHIT MUCAHIT OZTURK
OZTURK
DERS KONUSU: Kursa DERS KONUSU: DERS KONUSU: DERS KONUSU: Egitsel
giris Robotun Mesafelerin sensor robotik, insacihk
motorlarimin kullanimi ile algilatilmasi kavramlari iliskisi
tamtilmasi
DETAYLI ~ DERS|ye.qq [DETAYLI ~ DERS DETAYLI DERS ICERIGi:|;q.q _[DETAYLI DERS ICERIGI:
08:00 -liCERiGi: Ogrencilerin 08:45 [ICERIGI: robotun 08:00 -|Motor rotation sensor blok 0g:45 |Egitsle robotiklerin tanimi,
08:45 Ogretim iiyelerinin De-rs move tank ve steering 08:45  |5zelliklerinin agiklanmasi. De-rs kullammm alanlari, gelisimi,
Ders_ tamsmasi, kursun genel|Sggti: (bloklariyla manuel Ders_ (Saniye, Derece ve Donme[ggati: [insacilik ve
Saati: 1 hedef ve kazammlarinjl girilen agilarda Saati: 1 Sayisi ozelliklerinin |1 yapilandirmacibk  iliskisi,
tamitilmasi, 6n bilgilerin doniislerinin detaylandirilmasi) "kargo fen ve matematik egitiminde
belirlenmesi, kurs saglanmasi.  Large tasima" etkinliginin bilginin kaynag: ve kullanim
plamnin  tamtilmas1  ve motor kullanimi, ogrencilere yaptirilmasi. yeri iliskisinde egitsel
gruplarin olusturulmasi dur, git Robottan  belirli  mesafe robotiklerin yeri
hareketlerinin uzaklikta bulunan bir Kkiip
yapilmasi seklindeki kargo vardir.
Robotun bulundugu karesel
alandan ilerleyerek kargiya
olan uzakhg kadar
ilerleyerek kargoyu alacak
ve geri hareketle baslangicta
bulundugu noktaya geri
donecek  sekilde gorevi
tamamlamas1  etkinliginin
yapilmasi
DERS ADI: « Egitimde DERS ADI: EV3 DERS ADI: Mesafe sensorii DERS ADI: Robotun fen
robotlarin kullanimi ve programlama kullanimi ogretimi kazammlariyla
gelistirilen beceriler arayiizii ve Simiilator iliskisi
ara yiizii
DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK
OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI:DOC.
PROF.DR.UNAL DR.OGR.UYESI DR.OGR.UYESI DR. MiRAC AYDIN
CAKIROGLU MUCAHIT MUCAHIT OZTURK
OZTURK
DERS KONUSU: Egitsel DERS KONUSU: DERS KONUSU: DERS KONUSU: Hiz, siirat,
robotik kavraminmin ve EV3 programlama ve Mesafelerin engellerle yol kavramlarimnin
bilgi islemsel diisiinme|09:00 -|Simiilator  ortamin kavratilmasi 09:00 -|0gretilmesinde EV3 robot
09:00 - b S lisiminin[09:45 [tamitilmasi 09:00 - 09:45 |[Kkullammi
09-45 ecerisinin  gelisiminin |09: a as 09-45 : ulla
Ders anlatilmasi Ders_ Ders Ders_
Saati: 1 SUEUE Saati: 1 ik
DETAYLI DERS|L DETAYLI  DERS DETAYLI DERS iCERiGi: |1 DETAYLI DERS iCERIGi:
iCERIGI: Bilgi islemsel iCERIGI: EV3 Motor rotation sensoér blok Sabit siiratle ilerleyen robot
diisiinme becerisi (BiD). programlama ozelliklerinin  a¢iklanmasi. iiretimi. Robota ekstra
ilgili alt diisiinme arayiizii ve (Saniye, Derece ve Donme tekerlek takilarak sabit
becerileri. BID gelistirme meniilerinin Sayisi ozelliklerinin siirat olusturma. Kaydeilen
yontemleri. Egitsel tanitilmasi. detaylandirilmasi) "Engelli veriler ile grafiksel
robotiklerin BIiD Simiilatér ortaminin Kare" etkinliginin yorumlamalar ve hiz yol
gelistirmedeki rolii tanitilmasi ogrencilere yaptirilmasi. iliskisi
Engelli Kare Ayrintisi:

Etkinlikte ortada biiyiikce
bir kare ortam ve platform
iizerinde Kkiiciik kare bir
engel bulunmaktadir.
Robotun biiyiik kare




etrafinda donme hareketi
yaparken, kiiciik kareye
belirli mesafe uzakhga
geldiginde durmasiyla
etkinligin tamamlanmasi

DERS ADI: * Robotun DERS ADI: EV3 DERS ADI: Jiroskop sensor DERS ADI: Fotosentez
tammi, mimarisi ve robotun temel siirecinde iiretilen
parcalari hareketleri ¢ikktilarin robot ile
belirlenmesi
DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK
OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: OGRETIM OGRETIM UYESIi:DOC.
PROF.DR.UNAL DR.OGR.UYESI UYESIi:DOC.DR. DR. MiRAC AYDIN
CAKIROGLU MUCAHIT MEHMET KOKOC
OZTURK
DERS KONUSU: DERS KONUSU: DERS KONUSU: Robotun DERS
EV3'in tamtilmasi ve EV3 robotunun ileri jiroskop sensor yardimiyla KONUSU:Fotosentede
gelisiminin anlatilmasi ve geri hareketleri dondiiriilmesi iiretilen oksijen miktari, 151k
yogunlugu iliskisi
DETAYLI DERS DETAYLI DERS DETAYLI DERS iCERIiGi: DETAYLI DERS iCERIGI:
iCERIGI: Lego'nun ICERIGI: Hareket Jiroskop sensoriiniin Kuruluan fotosentez
tarihi gelisiminin bloklarimin caliyma mantiginin diizenegiyle, robota ilgili
anlatilmasi. RCX, NXT tanitilmasi. Move aciklanmasi. Jiroskop apartalar takilarak oksijen
ve EV3 gelisimlerinin steering ve move tank sensorii yardimiyla robotu miktarmin  girdi  olarak
. anlatilmasi. EV3'iin|10:00 -{bloklarimn ) 90 derece tam doniis|10:00 -[robota verilmesi ve islenerek
iggg “Imekanik  bilesenlerinin|10:45 |ozelliklerinin iggg “lyapacak sekilde[10:45 [is1k  yogunlugu ilikisinin
De'rs gosterilmesi Ders_ gosterilmesi.  Sanal De'rs programlanmasi.  Jiroskop DeI’S_ agiklanmasi ve
Saati: 1 Saati: |robotun diiz  bir Saati: 1 [sensorii yardimiyla robotu Saati: |yorumlanmasi
1 sekilde ileri ve geriye belirtilen bélgelere hareket|l
dogru istenilen ettirecek sekilde
mesafede hareket programlanmasi. “90
edebilmesini Derece Tam Doniis”
saglanmasi. Derece, etkinliginin uygulanmasi
tur ve saniye “Jiroskop ile "engelli kare
farklarimn hareketi 3  etkinliginin"
gosterilmesi-Robotun ogrencilere  uygulatilmasi.
tekerlek caplarinin ve Jiroskop ile "engelli kare
1 turda gidecegi hareketi 3 etkinliginin"
mesafenin ayrintisi: robotun bir nesne
hesaplanmasi. etrafinda  dolasmas1  ve
Robotu 50 cm herhangi bir noktada
ilerletme” karsisina ¢ikan engellerde
etkinliginin durmasi etkinligininin
ogrencilere yiiriitiilmesi
uygulatilmasi
DERS ADI: Robotu DERS ADI: Robotun DERS ADI: Jiroskop sensor DERS ADI: Renk sensorii
olusturan parcalar doniis hareketleri
DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK
OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI:
11:00 - PROF.DR:I"JNAL 11:00 - DR'.(")(';R:I"JYESi 11:00 - DOC.DR. MEHMET]11:00 -|PROF.DR. RECEP CAKIR
11:45 CAKIROGLU 11:45 MUC..AHIT 11:45 KOKOC 11:45
: Ders |OZTURK ’ Ders
Ders . Ders .
Saati: 1 SEEUE Saati: 1 S
DERS KONuUsU: Evs|! DERS KONUSU: DERS KONUSU: Jiroskop 1 DERS KONUSU: Renk
elektronik ve Robota donme sensor ile belirli alanin sensoriiniin ozellikleri
elektromekanik hareketinin taranmasi
bilesenlerinin saglanmasi

ozelliklerinin tamitilmasi




DETAYLI DERS DETAYLI DERS DETAYLI DERS iCERIiGi: DETAYLI DERS iCERIiGi:
iCERIGI: EV3'iin iCERIGIi: Robotun ogrencilerin  "golf sahasi * Renk sensoriiniin ¢caliyma
elektronik ve move tank ve steering temizligi" etkinligini mantiginin agiklanmasi.
elektromekanik bloklariyla 90 ve 270 yiiriitmesi." Golf sahasi Robotu  belirli  renkleri
bilesenlerin 6zelliklerinin derece doniislerinin temizligi "  etkinli@inin algilayacak ve motorlarin
ve gorevlerinin saglanmasi. * Sanal ayrintisi: kare seklinde yesil belirtilen talimatlara gore
anlatilmasi. . Lego robotun saga ve sola alandan olusan bir ¢im kullanabilecek sekilde
Mindstorms EV3 doniis hareketlerinin sahasi bulunmaktadir. programlanmasi. Robogun
robotunun gii¢ istenilen agida Robotun belirli sira renkleri algilayip soylemesi.
bilesenlerini, biiyiik ve yapilabilmesinin dahilinde ve  belirtilen "kirmiz1  1gikta  durma"
orta motorun gorevlerini saglanmasi. . kontrol noktalarin etkinliginin birlikte
agiklanmasi. ¢  Lego Robotun doniislerde augrayarak sahayl yiiriitiilmesi. "“Trafik
Mindstorms EV3 tekerleklerin  aldig1 temizlemesi etkniliginin Isiklary”
tuglasimin ozelliklerini ve konuma gore farkh yapilmasi etkinligini ogrencilerin
gorevlerinin aciklanmasi doniis yontemlerini uygulamasi. "cizgileri ayirt
* Lego Mindstorms EV3 kavranmasi. "Bahce etme" etkinligini
dokunmatik (touch), ses Etrafim  Dolasma” ogrencilerin  uygulamasi.
otesi (ultrasonik), renk ve etkinliginin "“Trafik Isiklar:
cayro (gyro) sensoriin ogrencilere etkinliginin" ayrintis1: ii¢
ozellikleri ve gorevlerinin yaptirilmasi farkli noktada trafik 15181
aciklanmasi bulunmaktadir. robotun bu
noktalarda kirmizi 151k
yandiginda duramasi ve
yesil 151k yandiginda hareket
etmesi etkinliginini
gerceklestirilmesi
DERS ADI: Sanal DERS ADI: EV3 DERS ADI: Renk sensorii DERS ADI: Renk sensorii
ortamda Lego robotun Kol
araclariyla basit robot hareketleri
tasarlanmasi
DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK
OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: DR. OGRETIM UYESI:
DR.OGR. UYESI PROF.DR.MEHME OGR. UYESi  YIiGiT PROF.DR. RECEP CAKIR
MEHMET KOKOC T BARIS HORZUM EMRAH TURGUT
DERS KONUSU: Lego DERS KONUSU: DERS KONUSU: Renk DERS KONUSU: Robotun
presenter ile parcalarimn Mesafe sensoriiniin sensoriiniin 6zellikleri egik cizgileri izlemesi
birlestirilmesi ve robotik kullanim
araglarin lego ile
iliskisinin kurulmasi
DETAYLI DERS DETAYLI DERS DETAYLI DERS iCERiGi: DETAYLI DERS iCERIiGi:
ICERIGi: EV3 robot iCERIGI: Mesafe * Renk sensoriiniin ¢calisma Robotun  egik  cizgileri
13:00 -|Parcalarimn 4'erli|13:00 -|sensor blogunun|; 4.4y _[mantifimn agiklanmas. |13:00 -|izlemesinin
13:45 [|9ruplar halinde|13:45  |szelliklerinin 13:45 [Robotu belirli  renkleri[13:45 lsaglanmasi.Robotun  daha
Ders |birlestirilmesi. Robotun|Pers laciklanmasn. Ders |algilayacak ve motorlarn|PerS |diizgiin bir sekilde farkh
Saati: 1 ([mekanik parcalari, Saati: |Rohotun  niindeki Saati: 1 [belirtilen talimatlara gore Saati: egiklikte cizgileri
sensorler, tugla ve engeli algilayacak ve kullanabilecek sekilde izlemesinin saglanmasi.
motorlar kullanarak robotu istenilen programlanmasi. Robogun Switch blogu kullanarak
robotun istenen sekilde mesafeye gore renkleri algilayip soylemesi. renk sensoriiniin 151k
tasarlanmasinin durdurup tekrar "kirmiz1 sikta durma" yogunlugunu belirleme
saglanmasi. hareket ettirecek etkinliginin birlikte ozelliginden yararlanarak
sekilde yiiriitiilmesi. "“Trafik robotun ¢izgi boyunca daha
programlanmasi.  © Isiklar1” diizgiin bir sekilde hareket
“Uzaklasana kadar etkinligini ogrencilerin etmesinin saglanmasi
geri git” Etkinliginin uygulamasi. "¢izgileri ayirt etkinliginin yapilmasi
birlikte  yapilmasi. etme" etkinligini
“Yaklasana  kadar ogrencilerin uygulamasi.
bekle”  Etkinliginin "“Trafik Isiklar
ogrencilere etkinliginin" ayrintisi: ii¢
yaptirilmasi. farkli noktada trafik 15181
"Yaklasana  kadar bulunmaktadir. robotun bu
ilerle " etkinliginin noktalarda kirmzi 151k
ogrencilere yandiginda duramasi ve

yaptirilmasi.

yesil 151k yandiginda hareket




etmesi etkinliginini
gerceklestirilmesi

DERS  ADI: Sanal DERS ADI: Robotun DERS ADI: Renk sensorii DERS ADI: Dokunmatik
Ortamda EV3 komplex hareketi sensoriiniin  6gretilmesine
parcalarindan  robotun yonelik uygun pedagojik
tasarlanmasi alan bilgileri
DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK
OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESi: DR. OGRETIM
DR.OGR. UYESI PROF.DR.MEHME OGR. UYESi YIGiT UYESi:DOC.DR.NECLA
MEHMET KOKOC T BARIS HORZUM EMRAH TURGUT DONMEZ USTA
DERS KONUSU: DERS KONUSU: DERS KONUSU: Robotun DERS KONUSU:
Robotun parc¢alarimn Robotun komplex cizgileri izlemesinde Dokunmatik sensoriiniin
birlestirilmesi ve uygun hareketi alternatif algoritmalar Kazammlara uygun strateji,
sekilde tasarlanmasi yontem ve teknikler
DETAYLI DERS DETAYLI DERS DETAYLI DERS iCERiGi: DETAYLI DERS
iCERIGi: EV3 robot iCERIGi: Robotun Robotun  egik cizgileri iCERIGI:DETAYLI DERS
parcalarimin 4'erli gercek alanda izlemesinin saglanmasi. iCERIGi: Dokunmatik
gruplar halinde komplex hareketinin Switch blogu kullanarak oriine baslangi¢
birlestirilmesi. Robotun saglanmasi. renk sensoriiniin 151k amaciyla 6grencilerde nasil
mekanik parcalari, Ogrencilere "meyve yogunlugunu belirleme merak uyandirihr?
sensorler, tugla ve bahcesi ilaclama" ozelliginden yararlanarak sorusuna cevap
motorlar kullanarak etkinliginin robotun cizgi boyunca daha olusturabilecek ve giinliik
robotun istenen sekilde 14:00 - yaptirilmasi. Etkinlik diizgiin bir sekilde hareket 14:00 - yasamla ilgi orneklerin
14:00 -|tasarlanmasinin 14:45 [Ayrmtisi: Cift sirah 14:00 -|etmesinin saglanmasi, .45 |sunulmas. dgrencilerin
14:45  |saglanmas. (Digital De-rs agaclarm oldugu bir[14:45 letkinliginin yapilmasi. De-rs dokunmatik
Ders_ Designer) Saati: (meyve bahcesi ve Ders_ Large motorlarin devreye|Sgati: [sensoriiniingalisma
Saati: 1 1 kenarlarinda Saati: 1 {okulmas: ve switch 1 mantigim aciklayabilmesi.
ilaclama aracinin bloguyla iki farklh motorun Ogrencilerin ~ dokunmatik
gidecegi yol sirayla kontrolii sensoriiniin  kullanimi ile
bulunmaktadir. ilgili seviyeye uygun 6rnek
Robotun  bu yolu etkinlik gelistirebilmesi.
kullanarak tiim ogrencilerin  dokunmatik
agaclarin kenarindan sensore yonelik etkinlikleri
gecerek bitis uygulatirken problem
noktasina  ulasmasi ¢ozme becerilerinin nasil
etkinligini yapilmasi gelistirilebilecegine yonelik
bilgilerin sunulmasi. Temas
Et, Alglla ve Tas”
etkinliginin uygun ogretim
yontemleri kullanarak
ogrencilere uygulatilmasi.
Temas Et, Algila ve Tas1”
etkinliginin ayrintisi:
Robotun  koluna  bagh
dokunmatik sensoriin aktif
edilmesiyle robotun hareket
ettirilmesi ve oniinde
bulunan nesneyi alarak
belirli mesafeye tasimasi
gerekmektedir.
DERS ADI: EV3 DERS ADI: Mesafe DERS ADI: Renk sensorii DERS ADI: Dokunmatik
Tuglamin ozellikleri ve sensorii oriiniin  6gretilmesine
baglanti kurma yonelik uygun pedagojik
alan bilgileri
. 15:00 - . 15:00 -
15:00 - I?I%RS . VER'ECEt( 1545 I?I%RS . VER.ECEK 15:00 - I?I%RS ] ) VERECEK 15-45 I?I%RS ] VERECEK
15:45 OGRETIM UYESI: De-rs OGRETIM UYESI:|15:45 OGRETIM UYESI: DR. De-rs OGRETIM
DerS_ DR.OGR. UYESI|g. . [PDOC.DRMEHMET Ders_ OGR.  UYESI  YIGIT|g ;. |[UYES:DOC.DR.NECLA
Saati: 1 [MEHMET KOKOC 1 IBARIS HORZUM [Saati:1|EMRAH TURGUT 1  |DONMEZ USTA
DERS KONUSU: DERS KONUSU: DERS KONUSU: DERS KONUSU:
Robotun ana gévdesinin Robotun mesafe Konteyner Tasima Dokunmatik  sensoriiniin

Etkinliginin Yapilmasi




ozellikleri ve baglantimin
kurulmasi

DETAYLI DERS
ICERIGi: EV3 tuglamn
meniilerinin tamitilmasi.
Lego ile neler
yapilabiliyor? iki adet
video izlettirilecek.
Derslerde Lego
kullanimina iliskin
ogrenciler ile tartisilacak.

duyarhhginn
saglanmasi

DETAYLI
iCERIGI:
Ogrencilere
"labirent"
etkinliginin
yaptirilmasi.
Labirent
ayrintisi:
labirent  biciminde
belirlenmis bir
alandan etrafindaki
duvarlara
c¢arpmadan
ilerlemesi.
sensoriiyle
olciimlerin yapilarak
bos yollardan devam
ederek  labirentten
¢ikmasi, gerektiginde
geri, ileri hareketleri
yapmasi

DERS

etkinligi
Robotun

Mesafe

Kazammlara uygun strateji,
yontem ve teknikler

DETAYLI DERS iCERiGi:
Motor rotation sensér blok
ozelliklerinin  agiklanmasi.
(Saniye, Derece ve Dénme

Sayis1 ozelliklerinin
detaylandirilmasi)

"konteyner tasima"
etkinliginin ogrencilere
yaptirilmasi. Konteyner
Tasima Etkinligi Ayrintisi:
Etkinligin her
cahistirildiginda farkh

noktalarda ve sirasiyla 4
adet nesne bulunmaktadir.
Robotun bulundugu yesil
noktanin nesneye duyarh ve
icerisinin bos oldugu bir
alandir. Robotun bu
nesneleri otomatik olarak
yesil alana tasiyarak gorevi
tamamlamas1  etkinliginin
yapilmasi

DETAYLI DERS iCERIiGi:
Ogrencilerin

motivasyonunu

saglayabilmesine  yonelik
ornek uygulamlarin
saglanmasi. ogrencilerin
problem  ¢ézme  beceri
gelisimlerinin saglanmasina
yonelik  beyin  firtinasi
yonteminin nasil
uygulanacaginin

aciklanmasi. Rastgele

ogrenci secilerek “Vakum”
etkinliginin uygun o6gretim
yontemleri kullanarak
ogrencilere uygulatilmasi ve
gozlemlenemsi. o6grencilere
uygulama asamasindas
uygun  doniitleri nasil
vereceklerine yonelik
bilgilerin sunulmasi. Vakum
etkinligi ayruintisi: Robotun
dort tarafi cevrilmis alanda
duvarlari vakumlamasi
etkinliginin yapilmasi

DERS ADI: Uygulama DERS ADI: Robotik DERS ADI: Renk sensorii ve DERS ADI: Sergi ve
yazilimlari Gorevler icin mesafe sensorii Kapams
platform tasarimi
DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK DERS VERECEK
OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: OGRETIM UYESI: DR. OGRETIM
PROF.DR.UNAL DOC.DR.MEHMET OGR. UYESi YIGiT UYESi:DOC.DR.NECLA
CAKIROGLU BARIS HORZUM EMRAH TURGUT DONMEZ USTA
DERS KONUSU: DERS KONUSU: DERS KONUSU: Nesne DERS KONUSU: Etkinlik
Uygulama yazilimlarimn Ozgiin etkinlik etrafinda donme ve renge oyunca gelistirilen 6zgiin
kurulmasi iiretimi icin gore nesne algilama platformlarin Ogretmen
platformlarin adaylarinca sunumu
. 16:00 -|olusturulmasi . 16:00 -
- -
Ders |DETAYLI DERS|DEIS IDETAYLI  DERS|pers |PETAYLI DERS iCERIGi:[PerS |DETAYLI DERS iCERIGi:
Saati: 1 iCERIGi: Lego Saati: iCERIGi: Saati: 1 [Nesne etrafinda dénme Saati: |galan o6gretmen
mindstorms EV3 1 Ogrencilere Level etkinliginin  pilmas1  ve adaylarimin  tiim  yaptig
yazihminin  ve Virtual Builder yazihm ile engelin uzaklastirilmasi. calismalar,planlar, etkinlik
Brick EV3 simiilator Lego EV3 ortami icin Karesel bir nsene etrafinda tasarimlari ¢ikt1 alinarak ya
yazihmin Kkurulumunun platfom  olusturma doniiliirken, etkinlikteki da  ¢evrimici  ortamda
yapilmas1 ve ayarlarinin araclariin tamtimi. kahverenkte gelen engelin sergilenecektir. Katilim
yapilmasi Araclarin renk sensoriiyle algilanarak, sertifikalarimin verilmesi ve
kullamlarak etrafindan doniilecek kapams etkinligi
platform sekilde etkinlikteki diizenlenecektir.
hazirlanmasi. Virtual gorevlerin tamamlanmasi
brick ile hazirlanan
platformun
baglantisinin
kurulmasi
DERS ADI: Giin Sonu DERS ADI: Giin DERS ADI: Giin Sonu DERS ADI: Sergi Ve
Degerlendirmesi Sonu Degerlendirmesi Kapams
. 17:00 -|Degerlendirmesi ) 17:00 -
1745 Ll v 17:45
Ders DERS VERECEK Ders_ DERS VERECEK|pers [DERS VERECEK Ders_ DERS VERECEK
Saati: 1 |OGRETIM UYESI:[Saati: |OGRETIM UYESi:|gaati: 1 [OGRETIM UYESI:[Saati: |OGRETIM UYESI:
PROF.DR.UNAL 1 PROF.DR.UNAL PROF.DR.UNAL PROF.DR.UNAL
CAKIROGLU CAKIROGLU CAKIROGLU CAKIROGLU




DERS KONUSU: Giin

degerlendirilmesi
DETAYLI DERS
iCERIGI: Giin
icerisinde yapilan
etkinliklerin
degerlendirilmesi,

aksayan veya eklenmesi
halinde verimi artirmasi
diisiiniilen etkinliklerin
not edilmesi.

DERS KONUSU: DERS KONUSU: Giin DERS KONUSU: Etkinlik
Giin degerlendirilmesi oyunca gelistirilen 6zgiin
degerlendirilmesi robotik problemlerinin ve
¢oziimlerinin sergide
ogretmen adaylarinca
sunumu
DETAYLI DERS DETAYLI DERS iCERiGi: DETAYLI DERS ICERIGi:
iCERIGI: Giin Giin  icerisinde  yapilan Katilan o6gretmen
icerisinde yapilan etkinliklerin adaylarimin  tiim  yaptig:
etkinliklerin degerlendirilmesi, aksayan calismalar,planlar, etkinlik
degerlendirilmesi, veya eklenmesi halinde tasarimlari ¢ikti alinarak ya
aksayan veya verimi artirmasi diisiiniilen da cevrimigi ortamda
eklenmesi halinde etkinliklerin not edilmesi. sergilenecektir. Katihm
verimi artirmasi sertifikalarinin verilmesi ve
diisiiniilen kapams etkinligi
etkinliklerin not diizenlenecektir.
edilmesi.
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